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<+ Constitution du sujet
» Un dossier technique : pages W7 —2/7 = 3I7 - Al7T - 5/7 —6/7 et 7/7T.
» Un dossier réponses . pages 1/8-2/8 - 3/8-4/8 - 5/8 - 6/8 - 7/8 et 8/8.

<+ Travail demandé
A- PARTIE MECANIQUE :pages: 1/8 - 2/8-3/8 el 4/8 (10 poinis).
B- PARTIE ELECTRICITE : pages  5/8-6/8—-7/8 et 8/6 (10 points).

Observation : Fkucune ﬁacumcrrt'atmn n est .:'IU[ﬂr]bEE L utilisation de la caloulatnce est permise

ENCAISSEUSE DE COFFRETS D’EXTINCTEURS

1. Preseptation
Le systeme technique (figure 1) est destiné a encaisser dans des cartons des lots de 15
extincteurs d'incendie mis chacun dans un coffret en bois (figure 2).
Chaque lot est formeé par un empilage de trois couches dont chacune est constituce de 5 coffrets

d'extincteurs. -
Carton vide Plateau empileur

NL‘F—:-‘—-

M1 =
N2 —»

Sl M {{::I
Eatlecis R - Tapis d’amenare “m]

Mt1

Piateau empileur ﬁgum 1

2. Constitution
L'encaisseuse est constiluge prnincipalement d' : Extincteur
- un tapis d'amenage des coffrets d'extincleur jusqu'au capleur Pp,
un verin C1 pour former une couche de 5 coffrets devant le verin
C2 délectée par le capteur P1; Coffret
- un verin C2 pour transférer une couche vers le plateau empileur, ou
le lot de trois couches dans le carton |
- un plateau empileur, 3 mobilité verticdte pour fommer la
lot des 15 coffrets.

figure 2
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3. Fonctionnement
3.1. Empilage
Les colirels sont regroupes en couches de 5. Celles-ci seront placees l'une sur l'autre pour former
un lot de trois couches a l'aide du plateau empileur (figure 1) selon six étapes decrites ci-dessous :

©) @ ®@ @ ® 0 P gkl
elre encaisse

Descendre Transférer Descendre Transférer Monter las

couche 1 couche 2 couche 1 et 2 couche 3 3 couches

T figure 3

|.a montee et la descente, a une méme vitesse, du plateau empileur sont assurées par un systeme

vis-ccrous. Ce dernier est accouplé au moleur Mi2 par lintermédiaire de deux embrayages
électromagnetiques.

b
B

3.2. Description d'un cycle
Inttialement, les tiges des vérins sont rentrées (L10 = L20 = 1), le plateau empileur est en position
haute (NO=1) et présence d'un carton vide déleclce par le capteur P2 (non représente).
On donne ci-dessous le grafcet synchronise d un point de vue ﬁyaterrrr’

Grafcet de coordination ' I'ache 1 - former ot pousser une rangee

R | F— =
| L | =1
[o] [0
' o + Tache 1.encienchee
Doy et Conditions inihiales ‘ ' — =1 i
' ", | #Cndencher Tache 1 + | 1] [Pemnerun cofiet
l L et indialiser compleur |

+ eoffret amené
|
~Tache 1 acheves Couchonon [ |
| ol i _ ~l . u Rousser un coffret
| 2 (| Descendre plateau

—— Plateau au niveau N1

mev: pfeparee
| 13 | Pousser une oo n:m

| 3 4 Enclencher Tache 1 1 Couche poussee
Eame 1 achovee 14|
|4.—{Des{:emfreplaleau . T 7 Tade Yachowee
+ Plateau au niveau N2 ~ Tache 2 : Encaisser lot dans le carton
l. 5 1 A Enclencher Tache 1 ke
S | 120
—+— T& 1 acheves L
Sensig - T Tache 2 endtenches
s l—l Monter plateau Encasser un ot |
T | 4' l 21 1 dans le carton
Plateau au niveau NO | ) B
[?_I ¥ Enclencher Téche 2 | ]
u |~ Tache 2 achevée | | " fache 2 acheves
Remarques

- la pose devant le plateau empileur el la mise sur le tapis d'évacuation du carton sonl realisees
manuellement.

- l& moteur Mi2 tourne en penmanence, son étude ne fera pas l'objet du GRAFCET.
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3.3. Choix des éléments technologiques

Action Actionneur Préactionneur Capteu_li
Entrainer tapis d'amenage Mt1 . Moteur asynchrone triphase | KM1 _PD |
i L Sortie: 14M1 L11
Former couche de 5 coffrets Vérin C1 : vérin a double effet Rentrée. 12M1 10
» o | Sottie: 14M2 2]
Pousser couche ou lot Vérin C2 : vérin a double effet . L22
. o Rentree: 12M2 | L20
Monter plateau d'empilage Embrayage électromagnétique E1 | KA1 | ND, N1,
. Descendre plateau d'empilage | Embrayage électromagnétique E2 | KA2 | N2 |

4. Contréle de la position du plateau empileur

Le contréle de la position du plateau empileur est assuré par un circuit électronigue utilisé pour
compter le nombre de tours de l'arbre moteur Mt2. La hauteur d'une couche est de 8 cm. La
montée ou la descente de 8 cm du plateau entre deux niveaux consécutifs correspond a 65,5
tours de I'arbre moteur.
Un capteur magnétique délivre une impulsion a chaque 1/12 de tour du disque solidaire de |'arbre
moteur. Le compteur (F2) recoit le signal CLK et délivre une impulsion (Nc) a chague fin du cycle
de comptage. Cette impulsion est appliquée a 'entrée du circuit (F3) qui fournit trois informations
NO, N1 et N2 correspondantes aux niveaux du plateau empileur.
La figure ci-dessous représente le schéma synoptique du dispositif de comptage du nombre
d'impulsions delivrées par le capteur,

5V

T KA1

| R — ! Ry CLK e
| | — | e
i Sl — | & | »  Comptage
R [_ = 2
Yhc

Détection des niveaux
[F3 NO, N1 et N2
T 1

' v v figure 4
Capteur magnétigue NG N1 Nz
4.1. Circuit de mise en forme (F1)
I'A.L.| est supposé idéal.
On donne : Ve =5V, R1=0,1KQ et Rz= 10KQ
L SR
Rz
2 [ =
% Ve o LT —
% Rl | "l.lrr VW
S | | figure 5
L ' g
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5. Fonctionnement du mécanisme de déplacement vertical du plateau empileur

Le mécanisme d'entrainement vertical du plateau empileur, représenté a la page 7/7 du dossier
technigue, fonctionne comme suit :

» Cas de la montée du plateau empileur
L'excitation de |a bobine (KA1) provogue le freinage de la roue dentee (24) et I'arrét en rotation de
I'écrou (17). La rotation de l'arbre moteur (30) est transmise & la vis d'entrainement (19) par
l'intermediaire de l'engrenage (29,8), le plateau d’embrayage inférieur (35) et I'engrenage (36,5).
Cette chaine de transmission assure |la montée du plateau empileur lie a la vis (19).
Le plateau empileur n'est pas représenté sur le dessin d'ensemble.

« Cas de |la descente du plateau empileur
L'excitation de la bobine (KA2) provoque l'arrét en rotation de la vis d'entrainement (19). La
rotation de l'arbre moteur (30) est transmise a I'écrou (17) par lintermédiaire de l'engrenage
(29,8). le piateau d'embrayage superieur (25) et I'engrenage (24,10). Ceci entraine la descente du
plateau empileur,

6. Rondelle plate normalisée

R d it D
¢ 4 08|14
o' - | & | 4 18
| & [12] 18
— | g |15 22
7. Nomenclature
[ 23 [ 12| RivetF/80 1.5-13 1| 46 | 12 | Rivet F/90 15-5
22 | 6 | Garniture 11 45 | 1 | Anneau élastique pour alésage
21 | 1 | Bobine KA1 44 | 1 | Roulementa deux rangées de billes BE
20 | 2 | Ecrou aencoches 43 | 1 | Rondelle fremn MB N
19 1 | Vis d'entrainement 42 1 | Arbre intermédiaire
18 | 1 | Arbre de sortie | 41 | 2 | butée a aiguilles
17 | 1 | Ecrou 1| 40 | 2 | Ressort
16 | 1 | Ecrou aencoches 39 | 2 | Cageaaiguiles
15 | 2 | Bague entretoise 38 | 1 | Bobine KA2
14 | 6 | Rondelle Grower 37 | 8 | Vis sans téte
13 | 1 | Flasque supérieure | I'38 | 1 | Rouedentée Zyx=.....7? m=2 |
12 6 | Vis & téte hexagonale 35 | 1 Piateau d'embrayage inférieur
11 1 | Clavetie paralléle forme A 34 1 | Anneau élastique pufrr*'é'!;é's_aée a
10 | 1 | Roue dentée m =2 33 | 4 | Vis a téte hexagonale
o 1 Carter 32 1 Clavette paraligle forme A
B 1 Roue dentée _:?.:; 50 || 3 4 | Vis a téte cylindrique a six pans creux
7 2 | Roulement a une rangee de billes ] 1 Arbre moteur
& 1 | Bague entretoise 29 1 Roue dentée Z,3=125
5 1 | Rouedentée Zg=.......7? m=2 28 | 1 | Capteur
4 1 | Clavette paraligle forme A 27 1 | Disque
3 | 1 | Rondelle frein | 26 | 2 | Roulement a une rangée de billes
2 1 | Ecrou a encoches 25 1 Plateau ci"embrsyage supérieur
1 1 Flasqﬁé inferieure 24 1 Roue dentee m=12
Rep | Nb Désignation Rep | Nb Désignation
MECANISME D’ENTRAINEMENT DU PLATEAU EMPILEUR
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8. Table de fonctionnement du compteur binaire 4516

MR |U/D | CE |PL | Action au front montant d’horloge
1 X X A | Forcage a zéro
0 1 0 | 0 |Comptage (incrémentation)
0 0 0 0 | Décomptage (décrémentation )
0 | X X | 1 | Chargement des données (D3.....D0)
X X 1 X | Blocage

9. Circuit de puissance du moteur Mt2

L1

10. Etude de la carte de commande
La partie commande de I'encaisseuse est composée principalement d'une carte électronique a
base de microcontroleur PIC 16F877A.

un - o e
OSCHELKIN REOINT ﬁ Y1 > 14MM
DECHCLAOUT RO Y20 @ 1M
RBZ (Y %-—r 1402
RADAND REAFCM = Y4 o 12N
P o BB "j:rrﬁa-r K
FARIANEVRET -CWIREF mes e [ X1
RASANINRER ¢ RBAPCC = E et KA
RALTOCKLCOUT RETIPCOD W A2
RANANSESCROUT "
= REOTIOSOITICK! [=——————— Doy
REMIANSTD REWTIDEICEPZ et NO)
RELIANEWE RC2CGH E—"‘"
REHANTICS ROASOHIEOL n—cm
o B T e—
MO PR THY RLASI0. o P
ROATITH ﬁ—mu
rRomREDT —————a {1
19
RUVPERT [ | 21
ROHTERT — 0
RLEEw=E E;—
Ry =
ROSFSPE Ea
ROGTFEPE -II_
ROWPEPT

PICIGFETTA

D1— —Q
02— —Q2
03— a3
4316
figure 6
figure 7

figure 8
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11. Programmation en langage Mikropascal Pro
Le fonctionnement de |'encaisseuse est géré par le programme (incomplet) ci-dessous.

program encaisseuse ; _| # Nom du programme
var

X0,%1,X2 X3, X4, X5, X6 X7 byte;
X10,X11,%12,X13,X14, X15 X16:byte;
X20.X21,X22 X23:byte;

¥1: shit at PortB.0; Y2: shit at PortB.1:
Y3: shit at PortB.2; Y4: shit at PorlB.3;
KM 1: sbit at PortB.4;

KA1: sbit at PortB.6; KAZ2: sbit at PoriB.7; /f Déclaration des variables
Dey: sbit at PortC.0 ;

NO: sbit at PortC.1:  N1: shit at PortC.2;
N2: sbit at PortC.3;

PO: sbit at PortC 4: P1: sbit at PoriC.5;
L10; shit at PortC.6; L11: sbhit at PortC.7;
L20: sbit at PortD.0: L21: shit at PortD.1;
L22: shit at PortD.2;

‘begin
K0:=1; X1:=0; X2:= 0; X3:=0; X4:=0; X5:=0;
X6:=0; X7:=0,
X10:=1; X11:=0; X12:= 0; X13:=0; e e
X14:=0,X15:=0,X16:=0; / Initiahsation
X20:=1: X21:=0; X22:= 0, X23:=0;
TRISB:=%00; TRISD:=%07; TRISC.=%FF;
porth:=0; _
while true do . s
begin A début boucle infinie
if ((X0=1) ......
i // Programmation du Grafcet de
conduite
end;
if (X10=1) ......
/ Programmation du Grafcet Tachel
end;
if ((X20=1) ......
M Programmation du Grafcet TacheZ2
end;
if ((X2=1) ) ......
# Programmalion des sorties
 end; . // Fin boucle infinie
end. // Fin programme
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MWewn et prénom ...

Nate ot e de naissanne -

A- PARTIE MECANIQUE

i. Etude fonctionnelle

En se référant au dessin d'ensemble du mécanisme d'entrainement du plaleau {page 7/7 du

dgossier technigue) et a sa nomenclature (page 4/7 du dossier technigque).

1.1.Compléter l'exirait du diagramme F.A.S.T relalif a |a fonction FP en indiquant les fonctions
techniques el les composants/processeurs manguants.

Smnaldie des surveiliants

Composants {(noms et

repéres) /processeurs
Y PR Transmettra |a F Transmetire e
T | montée du b—| & | Mouvement de =| mouvement de
Ll piateau {T |rotation de I'arbre I | rotation de farbre
{30) a la vis (19) (30) & lMarbre {42)
3
g (5 | S e ;
- gy 5 [N Roulements (26)
a Lo
o
e (57 ]
£ || T |Freiner la rous (24)
E 3 t .....................
o =
*ﬂ o
= E & Transmetire |2
E —|  mouvement de Embrayage inferieur
5 i [T | rotation de Farbre (35) + (36)
0 | (421 & la roue (36)
o :
A o| Transmetire e
|| =| mouvementde Engrenage {36 5)
a L] [I rotation de |a roue
T8 {36) a l'arbre (18)
D Guider 'arbre (18)
1 X en rotation
L
1 Cannelures
VL
T
Guider 2n
|| & | translation la vis
= 1(19) par rappor a
(18)
- | Transformer la ,
| — | rotation de (19) Systeme vis-ecrou
P : {19).(17)
W | en translation )
o | Assurer [a descente
7 duplateay  [~--
Dossier réponses ENCAISSEUSE DE COFFRETS D'EXTINCTEUR Page 1/8




1.2. En vous référant au dossier technigue, compléter le tableau suivant en cechant la ou les
cases correspondantes selon les états des bohines KA1 et KAZ.

Etat des bobines Etat du plateau empileur
KA1 KAZ Moniée Descente Ni montée ni descente
Excites Non excitee
Non excilee | Excilee
Excitee Excilee
MNon excitée | Non excitée

2. Etude cinematique

2.1.En se référant au dessin
d'ensemble, compléter  le 10 2
schéma cinématique ci-contre
du mécanisme d'entrainement y

du plateau empileur.
18
18
o
I
2.2.Recherche du pas de la vis W
d'entrainement (19).
On donne .

« | a hauteur d'une couche de coffrets d'extincteurs est h = B0mm. La montée du plateau de cette
hauteur exige un nombre de tour du moteur égal a 65,5 tours.

= Le nombre de dents des roues . £,3= 25 dents et Zg = 50 dents,

+ |e rappart de transmission de l'engrenage (Zs; Zs) estr= 11A18.

= ['entraxe azes = 58mm.

s | esrouas (36), (5), (24) et (10) sont de meme module m = 2mm.

2.2.1. Calculer la course totale C; de la montée du plateau aprés avoir formé un lot de 3 couches.

2.2.2. Calculer le nombre de dents des roues 73; et Zs. Ct= iz

5 235-.= G 25= VDO Ly Ry b

2.2.3. Calculer le rapport global ry du réducteur.
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2.2.4, Pour preparer un |of de trois couches de coffrets, le plateau parcourt une course totale C.

a. Calculer dans ce cas le nombre de tours ny, effectué par le moteur.

b. Deéduire le nhombre de tour ny effectué par la vis d'entrainement (19),
2.2.5. Déterminer le pas p de |la vis (19).
P_

3. Cotation fonctionnelle

3.1.Tracer la chaine de cotes relative a la condition JA,,;, -

B14 _|

12

B1i2

|48

AR IR A
{:;)'I’ .."'r i E: Jr‘l_“'-l.lr_.frillll..' ': o

LEEK v

3.2.A pariir de la chaine de coles relalive 4 Ja tracée, calculer : Jamay, Jamin 1 déduire Js
On donne : B, =79%%. g,,= 68*%; B,,= 2*%0°

JB”E! R

= Jﬂnﬂn e hreE e

Jp
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i hh'%;
L3 T H el 3‘:'

4. Etude de résistance des matériaux
En pleine charge, Farbre (18) transmet un couple maxi Cuas = 8 Nm. Cet arbre est assimilé & une

poutre cylindrique pleine de resistance pratigue Rpg = 40 N/mm® et un module d'elasticité
transversale G = 8. 10'"N/mm?2.

4.1.Condition de résistance ; calculer le diamétre minimal dymini de l'arbre pour qu'il résiste a ce
couple. '

B = ET T e r—

4.2.Condition de rigidité : calculer le diamétre minimal dzini de 'arbre pour que Fangle unitaire de
torsion 8 ne dépasse pas la valeur de 1.5 107 rad/mm.

5 S | s S
4.2, Quel diametre minimal d4gnin f2Ut-il chaoisir pour respecter les deux conditions”

.........Igiﬂmini o
5. Représentation d’'une solution constructive
Completer a l'echelle 3:1 le dessin d'ensemble pariiel ci-dessous en représentanl la liaison entre
larbre (30}, le disque (27) et Ia roue (29). Cette liaison complaiz est realisée par une vis a 1éte
hexaganale M5 x 10, une rondelle plate et une clavette paralléle forme A.

S, % o : n . - . —
& \l- I‘.I\ \ -\' -.H' \I“H s, ™ : E .\'L '\\\\_ \\\ b Foin)
e i oy % e i 5 W I e e
A = \\ . V5 \‘x R '\__\ ) = Y. Lol e 2 7
I S
T e
ll _‘:'_"‘:-\. =t
| e F"‘H-\.\_‘_
fl < = o t 1 - ¥ = .
! ol . M [ .
) o o) + :

/ 1 P =
e ! [ | !
s \] [ T o

II."I ! oy Ty '._\ ! a__“‘

{ u i

! . B
/ B | N \\ i o i3
/ 2 ki 1 \ ., -\%H“a
|| e \ S | L

I \'-L Ny bt B ! 200 29

<. \\\
HK | \Yj ﬁ\‘:\ r___ H_;__ L

N e i 3= EesaE s S - Ty

—_— T L TT—
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I D s e s N d'inscription
L LR e e L e !
Date el gy denassance .o

Slgnature des survelllants

B- PARTIE ELECTRICITE

1. Etude du fonctionnement du systéme

En sa référant aux pages 1/7, 2/7 et 3/7 du dossier technigue, compléter le grafcet de coordination
et le grafcet relatif 3 la tache 1 d'un point de vue de la partie commande ci-dessous.

Grafcet de coordination Tache 1 : former el pousser une rangse |
I |
E— | [ra]
@, h e
-‘Dw.NEI.Lm.Lzu
| 1 C=0
It — X16
2 KA2
3
5
6| kat | -
+ x7 |
e 21| | e |
|"? ‘ %Lz'.:
]L ...... zH 1M |
- Lzo
23
| - X0

2. Etude du moteur d'entrainement de 'empileur Mt2
Mt2 est un moteur asynchrone triphasé de type MHLB0G65K. Sa plaque signalétique porte les
indications suivantes : 200 W ; (230/400) V, 50 Hz.

Branché sur un réseau triphase de 400 V enire phases a une frequence de 50 Hz, le moteur M2
absorbe un courant de 0,39 A avec un facteur de puissance cosp = 0,83.

Dossier réponses ENCAISSEUSE DE COFFRETS D'EXTINCTEUR Page 5/8
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2. 1.Galcular Iatﬂnamn slmp!e du réseau tnphasé

! - 4 Quel est 1& mnde de cuuplage nnrrespnndant a c& muteur '? Justlf ier la repnnse.

SBREE B e g g e o e e e S e eSO P e PR S T B S e T S SR o

2 3 Expnmer puls calcuiar
a. la valeur de la puissance absorbee.

B T L T T e L L e e L bt R bbbttt
e L L L L L L T R R L et R R bbbt R LB Ll

saasiaa L R e T e e L e e LR R

h Ia 1..*ﬂlﬂvunzlu rendement en %

A 0 e R SR A A B A A RS RN gt s s RS SSEREE Sk
= T LTS

Frhdd e e m e kbR A R AN R AR AP a R S AEEEEASA R SR B

sErrnreaaEn e e e PP Trmra s s nanb

2 4 En se. referant au cln::u.rt de ;mlssance Ia page 5!? du dqss;er techmque cumpieter Ie
tableau par le nom et la fonction de chague appareil.

Désignation Nom Fonction 1

D

KM2

3. Etude du circuit de mise en forme (F1) VImV) Repére1

i
Se référer, dans cette partie, a la figure 5 au dossier b T e B R« R
= G117 J| P o PP L T e e e
technique page 3/7. A D R R
3.1. Quelle est la fonction réalisée par I'A.L.1.? R 0, B 0 L L
S P GO N S A B . B )

3.2.Exprimer Vr = f(R1, R2,Ve). Calculer sa valeur en mV.
A VeslV) Repére2
b - 2

L P T T LR BRR b wt o e
[} 0 v i i ' " i i i i i
" ' " [ . i ¥ i
' ' " ' s i P o
& f - - ) 1 g e b =
i W i P 5 ¥ L] ' " " i ¥
i [ ' i ] ¥ ] ] ' i [
3| L R el el e e il ahorarerrdpmeb oot o F
[ [ (] [ i ] (] " i
i ¥ 1l 1 ' [ - L] "
] " i ) i ] ] i b L] i [ i
] es L L L Lt T e
¥ ' v B ' = ' i 1 ' "
i ¥ i " ' ¥ ' ' ]
i 0 i ] i ¥ ¥ i i a i
L Bl S SR 4 a (- T N L
i ¥ ) i ' 1 i 1 1 i ] i
' i v ' . . ' s
o ' il i " 0 ¥ i S |

3.3.Représenter, sur le repere 1, V, = f(t).
3.4.Représenter, sur le repére 2, Vg, = f(t).
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d. Etude du circuit compteur (F2)
Se reférar, dans cette partie, aux pages 3/7 et 5/7 du dessier technique.

4.1. Déterminer le nombre d'impulsions (N) délivrées par le capteur lorsque le plateau se déplace
de 8cm entre deux niveaux consacutifs.

--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

4.2. Déduire le modulo du compteur et donner le résultat en binaire.

4.3, Le compteur est composé de trois circuits 4516 montés en cascade, déterminer I'équation
simplifiee de l'entrée de remise 4 zaro "MR" du compteur.

--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

4.4. Compléter le schema du circuit du compleur ci-dessous.

B
=
X1 |;-,-1 — MR cmrons | MR cmone : MR cmonse |
 Hub — LD — WD '
-4 CE —a CE —od GE
PL TOE — PL TEE PL TC
gLk & el =
CLK > CLK > CLK
] | | | | |
— DO Qo D4 Q4 | D8 Q8|
— D1 Q1 D5 Q5 —IDY Q9|
— D2 Q22— —D6 B~ [—D10 Q10
D3 Q3i— —D7 @7 1D Qi

= —
5. Détection des niveaux du plateau empileur (F3) | L AN 21—
Le circuit, représenté ci-contre, délivre les informations ' E . & NO

NO, N1 et N2 correspondant chacune a une des trois
positions du plateau empileur. ——PL [+

o e |
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|lI

A L}
§1.Le circuit

i EELTEE

4516 es

| cablé en compteur

modulo 4. Déterminer I'gquation de "MR". -T”"
I L e e e " II 1 II II » !
: 0
5.2.Determiner les equations de NO, N1 el N2 j ‘
en fonction de QO et Q1. o v
NI O B O e T | =
_.".m | T = i . |
M s et e e Tn i | ' I :
5.3 En se basant sur les équations trouvées en 1 | =S S
; 5 - ik I I | e ol
5.2, completer, sur la figure ci-contre, les | | | |
chronogrammes de NO, N1 el N2. F | —
N2
5.4.CQuel est parmi les trois niveaux NG, N1 ou t i T e s e e e
N2 celui qui est egale a 1 lorsque I'entrée o L == o7

CLK (figure 4 page 37 du dossier
technique) délivre 1020 impulsions™?

6. Programmation de la tiche 2
Le systéme est geré par ung carte électronique 2 base d'un microcantréleur 16F877A,
En se référant aux pages 5/7 et 6/7 du dossier lechnique et au Graicet PC relalif a la lache 2

{page 5/8 du dossier reponses), ecrire ci-dessous les instruclions relatives a la programmation
du grafcet de |a tache 2.

/4 Aclivation de l'étape 21 el désaclivalion de
V'étape 20

A Activation de I'étape 22 el desaclivalion de
létape 21

# Activation de lélape 23 el désachvabion de
l'élape 22

A Activation de létape 20 el desactivation de
'étape 23
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